I.2. Ismeretkorok/tantargyi programok, tantargyleir asok
(a tantervi tAblazatban szerepiinden tanegyséd)

Az ismeretkdr:Villamos gépek, hajtasok (75)
Kredittartomanya (max. 12 kr.):15 - 35 (24)
Tantérgyai: 1) Digitélis és szervohajtasok

(1.) Tantargy neveDigitalis és szervolajtasok Kreditértéke: 6

A tantargybesorolasakotelez

A tanéra’ tipusa: ea./ szem. / gyakl konz. éraszama (0+4)*14=56az adofélévben
(ha nem (csak) magyarul oktatjak a targyat, akkoyeve: angol)

Az adott ismeretatadasabanalkalmazamdébbi (sajatod maodok, jellemzsk’tha vannak)
ismeretanyag projekt modszerrel téi€itadasa.

A szamonkéréamddja (koll. / gyj. legyéb): gyakorlati jegy.
Az ismeretelletirzésben alkalmazantiivabbi (sajato§ modok'(ha vannak) ismeretanyag
szamonkéreése projekt bemutato jelleggel.

A tantargytantervi helye (hanyadik félév):9

Elétanulmanyi feltételekha vannakhincs)

Tantargy-leiras: az elsajatitandismeretanyag tomor, ugyanakkor informalo leirasa

SzervOhajtasok alapjai és uzemtana. Kinematikdéoés kulonbdralkalmazasok. Villamos gépek
Osszefoglaloja: DC, AC (szinkron, aszinkron), léfneotor, kilénleges motorok (EC, BLDC).
Villamos gépek villamos hajtasa: teljesitmény alahikai kapcsolasok, PWM mddszer. Mechanikal
elemek dsszefoglaldja: hajtdmek, hajtas mechanizmusok, csapagyazasok, lineddgasok elemei.
Szenzorok 6sszefoglalo: elmozdulas, szdgelforduk&gse optikai és indukcios elven. Digitalis méfés
és szabdlyozast megvalésité elemek: mikrokonteklegs FPGA-k.

Hajtasok szabdalyozasa: gyorsulas, sebesség ésdmmzabalyozasi korok. Mechanikai elemek,
villamos gépek és szenzorok modellezése frekveswieh tartomanyban. Nyilt és zart szabalyozéas
korok modellezése atviteli figgvénnyel és allapoteirassal. Hajtas szabalyozas teljesitmény
vizsgalata: egység ugras valasz, zavar elnyomiagiltunsag.

Hajtas szabalyozas digitalis megvalositasa: fizikannyiségek szése digitlisan, koordinata
transzformacio. Digitalis PID szabalyozas megvadési és hangolasa. Allapot megfigyeigitalis
implementécidja.

A 2-5 legfontosablkoteled, illetve ajanlottirodalom (jegyzet, tankdnyv) felsorolasa bibliogréfiai
adatokkal (szefg cim, kiad4s adatai, (esetleg oldalak), ISBN)

1. AsifSabanovics, and KouheiOhnishi, “MotionCohgstems”, 2011 John Wiley&Sons,
ISBN: 978-0-470-82573-0

2. Robert Bishop, “Modern Control Systems withLadwi, 2012, NTS Press, ISBN: 978-1-
934891-18-6

3. Robert Bishop, “MechatronicsHandbook”, CRC Pr&SBN: 0-8493-0066-5

Azoknak aeléirt szakmai kompetenciaknak, kompetenci-elemeknekltudas, képességtb., KKK 7.

Nftv. 108. §37.tandra a tantervben meghatarozott tanulmanyi kbvetelrakngljesitéséhez az oktaté személyes
kozremiikbdését igényl foglalkozas (éladas, szeminarium, gyakorlat, konzultacié), amedyidétartama legalabb
negyvenot, legfeljebb hatvan perc.

|, esetismertetések, szerepjaték, tematikus pr&ziék stb.

% pl. folyamatos szamonkérés, évkozi beszamold

“ pl. esettanulmanyok, témakidolgozasok, dolgozagekzék, iizleti, szervezési tervek stb. bekérése



poni a felsorolasaamelyek kialakitdsahoz a tantargy jelleméen, érdemben hozzajart

a) tudasa
-Ismeri a mechatronikai, elektromechanikai, infotike, mozgasszabalyozasi rendszereket,
szenzorokat és aktuatorokat, valamint azok szetikeggségeit, alapvétmikodésiket mind
gépészeti, mind elektrotechnikai, mind iranyitasteékai megkozelitésib.
b) Képességei
- Képes meghibasodéasok diagnosztizélasara, a meéghébelelharitasi eljaras kivalasztasara mind
gépészeti, mind elektrotechnikai, mind iranyitastékai megkozelitésib.

Tantargy felelése(név, beosztas, tud. fokogllr. Szemes Péter Tamas, egyetemi docens, PhD

Tantargy oktatasaba bevont oktato(k),ha van(nak)fév, beosztas, tud. fokogaBartha Istvan
Akos, mestertanar




hét

eléadas

[ gyakorlat:

Regisztracios hét

as

2. Szervohajtasok alapjai és Uizemtana. . Kinematiehék és kiilldnbdralkalmazdsokban
3. Mechanikai elemek 6sszefoglaldja: hajtérak, | Mechanikai elemek alkalmazésok.
hajtds mechanizmusok, csapagyazasok, linearis
mozgasok elemei.
4. Szenzorok dsszefoglalo: elmozdulas, szégelfpiSzenzor alkalmazasok.
dulds mérése optikai és indukcios elven.
5. Villamos gépek dsszefoglaldja: DC, AC (szink-Villamos gép alkalmazasok.
ron, aszinkron), Iéptémotor, kiilldnleges moto-
rok (EC, BLDC).
6. Villamos gépek villamos hajtasa: teljesitményl Villamos gépek villamos hajtas gyakorlat.
elektronikai kapcsolasok, PWM modszer.
7. Digitalis mérés és szabalyozast megvaldsité | Digitalis szabalyozas gyakorlat: mikrokontrollerek
elemek: mikrokontrollerek, és FPGA-k. FPGA-k.
8. rajzhét a tanév ttbeosztasatol fudggn
9. Hajtasok szabalyozéasa: gyorsulas, sebesség|éSzabéalyozasi korok gyakorlat.
pozicio szabalyozasi korok.
10. | Mechanikai elemek, villamos gépek és szenzpSzervéhajtas modellezés gyakorlat.
rok modellezése frekvencia é$ ithrtomany-
ban.
11. | Nyilt és zart szabdalyozasi korék modellezése| Mozgasszabalyozasi kdrok gyakorlat.
atviteli figgvénnyel és allapot tér leirassal.
12. | Hajtas szabalyozas teljesitmény vizsgalata: | Hajtas szabalyozas teljesitmény vizsgalata gyakoila
egység ugras valasz, zavar elnyomasi tulajdgn-
sag.
13, | Hajtas szabalyozas digitalis megvalésitasa: | Digitélis PID szabalyozas megvaldsitasa és hangg
fizikai mennyiségek dzése digitalisan, koordi-| gyakorlat.
nata transzformacio.
14. | Allapot megfigyebk a mozgasszabalyozasbari. Allapot megfiggigitalis implementéacioja.
15 rajzhét a tanév itbeosztasatol fidggn

Az alairas és vizsgéara bocsatas kilonleges fadiétel

Részvétel a gyakorlatokon a TVSdiehsai szerint. A kiadott hazi feladatok helyes olégsa és hatarde valo beadasa, , Osztd-

lyozott feladatok eredményes megoldasa

Teljesitményértékelés:
Szobeli vizsga az elméleti résitb




